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Abbildung 1: Vierpunkt-Biege-Priifstand Abbildung 2: Compact Vision System
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Im aktuellen Forschungsprojekt , Betriebsfestigkeitsberechnungen von Verbundwerkstoffen “ werden mit
experimentellen Versuchsreihen und simulationsgestiitzten Methoden Faserverstirkte-Kunst-
stoffe hinsichtlich einer statischen und ermiidungsrelevanten Bewertung untersucht. Der Vier-
punkt-Biege-Priifstand wird als Ermiidungsversuch eingesetzt um richtungsabhingige Wohlerkur-
ven fiir unidirektionale CFK-Schichten aufzustellen. Das Bruchgeschehen der Ermiidungsversuche
soll mit Hilfe eines Kamera-Systems visuell aufgezeichnet werden. Die Messwerterfassung und die
Priifstand-Steuerung werden mit der Software LabView® umgesetzt. Die Zuordnung der Bilder zu
den entsprechenden Messwerten bedingt eine Synchronisation der Systeme (Messwerte+Bilder).

Das Ziel dieser Arbeit ist der Aufbau und die Implementierung eines Kamera-Systems in einer
vorhandenen LabView® Umgebung. Von besonderer Bedeutung ist die zeitliche Synchronisation
der Messwerte mit den Bildern des Kamera-Systems.

Die Arbeit beginnt mit einer Literaturrecherche nach Industrie- und Consumer-Kamera-Systemen.
Zentraler Bestandteil der Arbeit ist die programmiertechnische Umsetzung/Einbindung eines Ka-
mera-System in LabView®. AbschlieRend soll der entstandene Programmcode am Priifstand inte-
griert und verifiziert werden.

Anforderung:
e Programmierkenntnisse in LabView® waren hilfreich, aber nicht erforderlich
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